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< Nu efectuati operatiuni de reparatii neautorizate la invertor, deoarece acest lucru

OPrecau’;ii de siguranta

poate provoca incendii, soc electric sau alte vatamari.

< Instalati invertorul pe material ignifug si nu puneti invertorul in apropiere de materiale
combustibile.

A <> Conectati piesele optionale de franare conform diagramei de cablare.
<> Nu lucrati cu invertorul daca acesta prezinta deteriorari sau pierderi de componente.

<~ Nu atingeti invertorul cu obiecte ude sau cu corpul, decarece se poate produce soc
electric.

< Invertorul poate fi folosit doar de electricieni calificati.

<~ Nu inspectati cablurile si nu schimbati componente cand aparatul este sub tensiune.
Asigurati-va cé ati deconectat complet curentul inainte de a face cablari si verificari si asteptati
ntotdeauna cel putin perioada de timp mentionata pe invertor sau pana cand tensiunea de la
bara CC este mai mica de 36V. Mai jos este tabelul cu timpii de asteptare:

A\

Modul invertor Timp minim de asteptare
1PH 220V 0.4kW-2.2kwW 5 minute
3PH 220V 0.4kW-7.5kW 5 minute
3PH 380V 0.75kW-110kW 5 minute
@ATip cod produs
GD20 — 2R2G — 4
@® ® ®
Grup de litere Nr. Descriere detaliata Continut detaliat
Abreviere produs [©) Abreviere produs GD20 este prescurtarea de la Goodrive20
Putere nominala Interval putere + tip sarcina 2R2— 2'%{”
@ G— Sarcina cuplu constant

S2: AC 1PH 220V/(-15%)~240V(+10%)
2: AC 3PH 220V/(-15%)~240V (+10%)
® 4: AC 3PH 380V/(-15%)~440V/(+10%)
Nota: Standard pentru invertoarele de <37kW si optional pentru invertoarele de 45~110kW (daca
este optional, tasta de denumire este “-B”, de exemplu GD20-045G-4-B)

Nivel tensiune Nivel tensiune

@Cablare standard
3.1 Circuitul principal
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Nota:
@ Nu folositi cabluri de motor asimetrice. Dacé exista un fir de impamantare simetric in

cablul de motor, pe langa mantaua conductoare, conectati firul de impamantare la borna

de impamantare de la capetele invertorului si motorului.

4 Pozati cablul de motor, cablul de intrare curent si cablurile de control separat.

3.2 Circuit de control
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Bornele circuitului de control

Denumire borna| Specificatii tehnice
485+
interfata comunicare 485
485- '
Si-s4 1. Impedanta interna:3.3kQ 2. este disponibila intrare tensiune de 12~30V
3. Borne de intrare bidirectionald 4. Frecventd max. de intrare:1kHz
Cu exceptia S1~S4, aceasta borna se poate folosi ca si canal de intrare pentru
HDI frecventa inalta. Frecventd max. de intrare:50kHz; Ciclu sarcina:30%~70%
PW Pentru sursa digitald externd de curent; Interval de tensiune: 12~30V
Y1 Capacitate contact: 50mA/30V
oav Alimentare externa 24V +10% si curentul maxim de iesire este 200mA.
N Folosit in general la alimentarea cu curent a intrérii si iesirii digitale sau
COoM alimentarea externa cu curent a senzorului
10V alimentare de referint; Curent max. de iesire: 50mA
+10V Ca alimentarea a potentiometrului exterior
Rezistentd potentiometru: peste 5kQ
Al2 1. Interval intrare: Al2 tensiune si curentul se poate alege: 0~10V/0~20mA,;
AI3:-10V~+10V. 2. Impedanta intrare:intrare tensiune: 20kQ; intrare curent: 500Q.
AI3 3. Intrarea de tensiune sau curent se poate seta prin micro comutator.
4.Rezolutie: AI2/AI3 minima este 10mV/20mV cand 10V corespunde cu 50Hz.
GND Tmp&mantare referints analogica
AO1 L. Interval iesire:0~10V or 0~20mA
AO2 2. Tensiunea sau curentul de iesire depind de micro comutator.
3. Abatere+1%,25°C la interval complet.
RO1A . x 5 :
lesire releu RO1, RO1A NO, RO1B NC, RO1C borna comuna Capacitate contact:
RO1B 3A/AC250V
RO1C
RO2A . . N 5
lesire releu RO2, RO2A NO, RO2B NC, RO2C borna comuna Capacitate contact:
RO2B 3A/AC250V
RO2C

(4) Diagrama pornirii rapide
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@Setarea parametrilor

“O”: inseamna ca valoarea setata a parametrului se poate modifica la oprire si in stare de rulare;

“©": inseamna ca valoarea setatd a parametrului nu se poate modifica in stare de rulare;

“@”: iInseamna ca valoarea parametrului este valoarea reala detectata care nu poate fi modificata

Nota: Existd constrangeri cu verificare automata pentru a evita erorile la modificarea parametrilor.
e Denumire Instructiuni detaliate privind parametrii -Valo-are' Modificare
functie
Grupa P00 Grupa functii de baza
P00.00 | Mod control vitez& 0:SVCO 1:SVC1 2:control SVPWM 1 o
0:Canal comanda rulare tastatura
P00.01 |Canal comanda rulare | 1:Canal comanda rulare borna 0 ¢)
2:Canal comanda rulare comunicatie
P00.03_| Frecventa max. iesire | P00.04~400.00Hz 50.00Hz
Limita superioara a o
P00.04 X P00.05~P00.03 (Frecventa max. de iesire) 50.00Hz
frecventei de rulare ’ i
Limita inferioard @ [ 0.00Hz~P00.04 (Limita superioara a frecventei
P00.05 ) 0.00Hz ]
frecventei de rulare | de rulare)
Selectie comanda | 0:Setare din tastatura
P00.06 N o ) 0 @)
frecventd A 1:Setare analogica Al1 (potentiometru
tastatura corespondent)
2:Setare analogica Al2
(borna Al2)
3:Setare analogica Al3
Selectie comanda | (borna Al3)
P00.07 ) : ) 2 o
frecventa B 4:Setare HDI impuls rapid
5:Setare program PLC simplu
6: Setare rulare viteza multi-trepte
7: Setare comanda PID
8:Setare comunicatie MODBUS
P00.08 Selectie referinta 0:Frecventa maxima de iesire, 0 o
) comanda frecventd B | 1. Comands frecvents A,
Combinare a 0:A 1B 2:A+B
P00.09 ; 0
sursei de setare 3:A-B 4: Max (A, B) 5: Min (A, B)
P00.10 [Tastatura setare frecvental 0.00 Hz~P00.03 (frecventa max.) 50.00Hz O
i i i O -
P00.11 Timp ACC 1 Setare interval P00.11 si In functie -
P00.12 Timp DEC 1 P00.12:0.0~3600.0s de |
model‘q',‘ 13 istlana

|
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Cod Denumire Instructiuni detaliate privind parametrii VElETE Modificare|
functie i a
o 0: Ruleaza in directia implicita
Selectare directie e N
P00.13 ’ 1: Ruleaza in directia opusa 0 O
de rulare ) - PR =
2: Interzisa rularea in directie inversa
Setare frecventa In funciie
P00.14 B 1.0~15.0kHz de o
purtator
model
0: Fara operare 1: Autoreglare rotatie
Autoreglare 2: Autoreglare statica 1(autoreglare total
P00.15 M ) 9 . ( 9 ) . 0 €]
parametri motor 3: Autoreglare statica 2(autoreglare parametri
partial)
P00.16 | Selectare functie AVR | O:Invalid 1:Valid pe durata intregii proceduri 1 o
0:Fara operare 1:Restaurare valoare
P00.18 Parametru X implicita 2:Stergere inregistrari eroare 0 o
restaurare functie 3: Blocarea tuturor codurilor de functii
Grupa P01 Comanda pornire si oprire
0:Pornire direct
. 1:Pornire dupa franare DC
P01.00 Mod pornire . N N 0 o
2: Pornire dupa urmérire viteza 1
3: Pornire dupa urmarire viteza 2
Frecventa de pornire
PO1.01 x| 0.00~50.00Hz 0.50Hz ]
la pornire directa
Timp de mentinere a
P01.02 . . 0.0~50.0s 0.0s ©
frecventei de pornire
Curent franare
P01.03 S . 0.0% ©
inainte de pornire Interval de setare pentru P01.03: 0.0~100.0%
i a Interval de setare pentru P01.04: 0.00~50.00s
PoL04 | _|IMpdefranare P 0.00s
inainte de pornire
P01.05 | Selectare ACC/DEC | O:Tip liniar 1: Curba S 0
Timp ACC al treptei de
PoL.o6 | pel 0.1s
inceput a curbei S
- - 0.0~50.0s
Timp DEC al treptei de
P01.07 A . 0.1s
sfarsit a curbei S
P01.08 Selectare oprire 0: Decelerare pentru a opri  1: Mers in gol pentru a opri 0
Frecventa de pornire a
P01.09 Ja— 0.00Hz
franarii DC Interval de setare pentru P01.09:
Timp de asteptare | 0.00Hz~P00.03 (frecventa max.)
PO1.10 | . N 0.00s (0]
inainte de franarea DC | Interval de setare pentru P01.10: 0.00~50.00s
POL.11 Curent franare DC Interval de setare pentru P01.11: 0.0~100.0% 0.0% o
Interval de setare pentru P01.12: 0.00~50.00s
P01.12 Timp franare DC 0.00s o
Timp mort rotatie
P01.13 0.0~3600.0s 0.0s O
FWD/REV
0:Comutare dupa frecventa zero
o114 Comutare intre 1:Comutare dupa frecventa de pornire 0 o
’ rotatie FWD/REV 2: Comutare dupa ce viteza ajunge la P01.15
si intarziere pentru P01.24
P01.15 Viteza oprire 0.00~100.00Hz 0.50Hz o
N 0: Detectare la viteza de setare
Detectare viteza L ’
P01.16 i 1: Detectare la viteza de feedback (valabil 1 o
oprire
doar pentru control vector)
Timp detectare viteza | Interval setare: 0.00~100.00s (valabil numai
P01.17 N 0.50s o
de feedback cand P01.16=1)
Protectie la 0: Comanda de functionare prin borne
functionare prin este invalida la pornire.
P01.18 ) ) 0 o
borne la punere 1: Comanda de functionare prin borne este
sub tensiune valida
Frecventa de rulare este
este mai mica decét limitd 0: Rulare la frecventa limitei inferioare
P01.19 inferioara unu (valabil 1: Oprire 0 o
daca frecventa la limita | 2: Hibernare
inferioara este peste 0)
Timp de intarziere la ;
P01.20 . ~ .| 0.0~3600.0s (valabil cand P01.19=2) 0.0s o
restaurarea hibernarii
P01.21 | Repornire dupa stingere | 0: Dezactivat 1: Activat 0 o
Timp de asteptare pt. o
P01.22 . - 0.0~3600.0s (valabil cand P01.21=1) 1.0s o
repornire dupa stingere
P01.23 [Timp de intarziere a pornirii | 0.0~60.0s 0.0s O
Tntarziere a vitezei
P01.24 ) 0.0~100.0s 0.0s o
de oprire
0: lesire fara tensiune
P01.25 lesire OHz 1: lesire cu tensiune 0 o
2: lesire la curentul de franare DC
Grupa P02 Motor 1
Putere nominald a Depinde
P02.01 o 0.1~3000.0kW de o
motorului asincron
Frecventa nominald a
P02.02 - 0.01Hz~P00.03 50.00Hz o
motorului asincron
Viteza nominald a
P02.03 - 1~36000rpm ©
motorului asincron
Tensiune nominala
P02.04 - 0~1200V Depinde | ©
a motorului asincron
" de
Curent nominal al
P02.05 - 0.8~6000.0A model y"
motorului asincron |
Rezistenta stator la Ghit ri
P02.06 : 0.001~65.535Q TS i
motorul asincron aufgrizat
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=2t Denumire Instructiuni detaliate privind parametrii .Valoareu Modificard
functie
Rezistenta rotor la
! ~ O
P02.07 motorul asincron 0.001~65.535Q
Inductanta scurgere la
P02.08 . 0.1~6553.5mH o
motorul asincron
Inductanta mutuala la
P02.09 ) 0.1~6553.5mH o
motorul asincron
Curent fara sarcina la
P02.10 ) 0.1~6553.5A o
motorul asincron
Coeficient de saturatie
P02.11 | magnetica 1 pentru 0.0~100.0% 80.0% €]
nucleul de fier al AM1
Coeficient saturatie
P02.12 | magnetica 2 pentru | 0.0~100.0% 68.0% €]
nucleul de fier al AM1
Coeficient saturatie
P02.13 | magnetica 3 pentru | 0.0~100.0% 57.0% ]
nucleul de fier al AM1
Coeficient saturatie
P02.14 | magnetica 4 pentru | 0.0~100.0% 40.0% o
nucleul de fier al AM1
0: Fara protectie
Selectare protectie 1: Motor obisnuit (cu compensare viteza
P02.26 L scazuta). 2 o
la suprasarcina motor . .
2: Motor cu conversie frecventa (fara
compensare viteza scazuta).
Coeficient protectie L -
P02.27 . Timpi de suprasarcina motor M = lout/(In*K) 100.0% o
. suprasarcina .
P Interval de setare: 20.0%~120.0% ?
motor
Coeficient de corectie
P02.28 * | 0.00~3.00 1.00 o
putere motor 1
Grupa P03 Control vector
Castig proportional1
P03.00 « - 20.0 o
bucla de viteza
Timp integrall
P03.01 0.200s o
bucla de viteza Interval de setare pentru P03.00 si P03.03:
P03.02 Frecventd comutare | 0~200.0 5.00H o
) joasa Interval de setare pentru P03.01 si P03.04: : -
Castig proportional 2 | 0.000~10.000s
P03.03 N - . 20.0 o
bucla de viteza Interval de setare pentru P03.02:
Timp integral 2 0.00Hz~P00.05 o
P03.04 bucla de viteza Interval de setare pentru P03.05: 0.200s
Frecventa comutare P03.02~P00.03
P03.05 . 10.00Hz
inalta
P03.06 |Filtru iesire bucla viteza[ 0~8( corespunde cu 0~2°/10ms) 0
Coeficient
compensare pentru
P03.07 P P ) 100% o
alunecarea controlului
vectorial 50%~200%
[Coeficient de compensare
P03.08 pentru alunecare control 100% O
ectorial franare
Coeficient
P03.09 | procentual P pentru 1000 o
bucla curent 0~65535
Coeficient integral |
P03.10 « 1000 o
bucla curent
0:Control cuplu invalid
1:Setare cuplu de la tastatura(P03.12)
2:Setare cuplu analog All
3:Setare cuplu analog Al2
~ 4:Setare cuplu analog AI3
P03.11 | Metoda setare cuplu | 5:Setare cuplu frecventa impuls HDI 0 O
6: Setare cuplu multi-trepte
7:Setare comunicatie MODBUS
P03.12 | Setare cuplu tastatura | -300.0%~300.0%(curent nominal motor) 50.0% (¢]
P03.13 | Cuplu cu timp de filtru dat| 0.000~10.000s 0.100s o
Sursa de setare a limitei | 0:limitd superioara frecventa la setarea din
superioare a frecventei tas_ta_tu'ra - <
P03.14 . ) o 1:limita superioaré frecventa la setarea analog 0 O
in rotatia normald in Al1 2:limita superioara frecvent la setarea
controlul cuplului analog Al2
3:limita superioara frecventa la setarea analog
Sursa de setare a limiteif AI3 L B
superioare a frecvent 4.I|m|ta superloara_frecvenga la setarea
P03.15 K o | cuimpuls frecventa HDI 0 (e}
in rotafia inversa in [ 5:limit5 superioara de frecvent la setarea
controlul cuplului multi-treapta
6:limita superioara de frecventa la setarea
prin comunicatie MODBUS
Valoare definita din
tastatura pentru 50.00
P03.16 limita superioara de | Aceasts functie este folosita pentru a seta ) O
frecventa la rotatie ’ Hz
normalé la controlul | limita superioaré a frecventei.
cuplilii_____1 p03 16 seteazi valoarea Iui P03.14; P03.17
Valoare definité din
tastatura pentru limita | seteaza valoarea lui P03.15.
P03.17 superlf)aré .| Interval de setare:0.00 Hz~P00.03 (frecventa 50.00 @]
de frecventa la rotatie . ’ Hz
invers3 la controlul max. de iesire)
Setarea limitei superioare| 0: Limitd superioara de frecventa setata din
P03.18 pt. cuplul de tastatura 0
electromigcare 1: Limita superioara cuplu setata din Al1 Ghisatigpr Cris
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Clad Denumire Instructiuni detaliate privind parametrii VElETE Modificare|
functie i a
2: Setare analogica cu Al2 a limitei superioare a
cuplului
3: Setare analogica cu Al3 a limitei superioare a
Setare limita superioara| cuplului o
P03.19 a cuplului de franare | 4: Setare a limitei superioare a cuplului cu 0
frecventa de impuls HDI
5: Setare a limitei superioare a cuplului prin
comunicatie MODBUS
Setare din tastatura
P03.20 a limitei superioare a 180.0% O
cuplului de electromiscare
~ 0, il
Setare din et 0.0~300.0%(curent nominal motor)
P03.21 | alimitei superioare a 180.0% le)
cuplului de franare
Coeficient de slabire in
P03.22 - 0.3 O
zona de putere constants
Eol mai scazut o Interval de setare pentru P03.22:0.1~2.0
Cel mai sca: nct de
{ Zut pul Interval de setare pentru P03.23:10%~100%
P03.23 slabire in zona de 20% O
putere constanta
P03.24 |[Limita max. de tensiune| 0.0~120.0% 100.0% o
P03.25 Timp pre-excitare | 0.000~10.000s 0.300s O
Castig proportional
P03.26 i 0~8000 1200
slabire
Selectare afisare L
P03.27 viteza la control 0: Afigare la valoarea efectiva o o
i vectorial 1: Afisare la valoarea setata
Grupa P04 Control SVPWM
1: Curba V/F multi-puncte
2: Curba V/F cuplu redus 1.3 din putere
P04.00 Setare curbi V/F 3. Curba V/F cuplu redus 1.7 din putere 0 o
4: Curba V/F cuplu redus 2.0 din putere
5:V/F individualizata (separare)
P04.01 Amplificare cuplu | Interval setare pentru P04.01: 0.0%
Tnchidere amplificare | 0.0%:(automat) 0.1%~10.0%
P04.02 . 20.0%
cuplu Interval setare pentru P04.02:0.0%~50.0%
P04.03 Punct frecventa 0.00H o
! VIF1 OoRz
Punct tensiune
P04.04 VIE1 Interval setare pentru P04.03: 0.0% o
= 0.00Hz~P04.05 Interval setare pentru
Punct frecventa
P04.05 VIE 2 P04.04, P04.06 si P04.08 : 0.0%~110.0% 0.00Hz [e]
o rTI— (tensiune nominala motor)
P04.06 unc/ e;smne Interval setare pentru P04.05:P04.03~ P04.07 0.0% O
ViF - Interval setare pentru
poagy | unetirecventd | pog 67:p04.05~P02.02 (frecventa ooonz | O
: VIF3 . - .
tensiune nominald motor)
P04.08 Punct tensiune 0.0% o
: VIF 3 o
Castig compensare
P04.09 #o P Af=fo-n*p/60 Interval setare:0.0~200.0% 100.0% (¢]
pentru cadere V/F
Factor control vibratie
P04.10 e 10 o
frecventa joasa Interval setare pentru P04.10:0~100
Factor control vibratie | Interval setare pentru P04.11:0~100
P04.11 c s 10 o
frecventa inalta Interval setare pentru
Prag control P04.12:0.00Hz~P00.03(frecventa max.) 30.00
P04.12 . . o
vibratie Hz
Selectare functionare inregim | 0:Fara functionare
P04.26 ’ ’ o - . ) 0 o
de economie de energie 1:Functionare cu economisire automata de energie
0: Setare tensiune prin tastatura
1:Setare tensiune All 2:Setare tensiune Al2
| . 3:Setare tensiune AI3 4:Setare prin HDI o
P04.27 |Canal setare tensiune 5:Setare tensiune viteza multi-trepte; 0
6:Setare tensiune prin PID;
7: Setare tensiune prin comunicatie MODBUS;;
P04.28 | Tensiune setare tastaturd| 0.09%~100.0% 100.0% O
P04.29 |Timp crestere tensiune 5.0s o
Timp scadere 0.0~3600.0s
P04.30 _ 5.0s
tensiune
Randament la tensiune| Interval setare pentru P04.31:P04.32~100.0% o
P04.31 maxima (tensiunea nominald a motorului) 100.0%
Randament la tensiune Interval setare pentru P04.32:0.0%~P04.31
P04.32 o (tensiunea nominala a motorului) 0.0% ©
minima
Coeficient de
P04.33 slabire in zona de | Interval setare pentru P04.33:1.00~1.30 1.00 o
putere constanta
Grupa P05 Terminale intrare
P05.00 Selectare intrare HDI| 0: HDI este intrare de impuls rapid. 1: HDI este intrare de comutare 0
Selectare functie 0: Nicio functie 1: Operare in regim de rotatie
P05.01 normala 2: Operare in regim de rotatie inversa 1
borne S1 3: Operare control 3 fire 4: Impuls directie
Selectare functie normala °
P05.02 borne S2 5: Impuls directie inversa 6: Rulare in gol pentru 4
Sel P - oprire 7: R eroare 8: Pauza operare
P05.03 electare funclie | g-|ntrare externa eroare 7 )
: borne S3 10:Crestere setare frecventa(UP)
N 11:Reducere setare frecventd(DOWN)
P05.04 Selectare functie 12:Anulare setare schimbare frecventa 0 o
borne S4 13:Schimbare intre setare A si setare B
Selectare functie 14:Schimbare intre setare combinatie si setare -
P05.05 A 0
borne S5 P
Selectare functie Ghit3 -Crisflana
P05.06 ’ 0 YR
borne S6 Aut.

- Documentele apartin Braistore. Pentru mai multe informatii puteti intra pe www.braistore,ro -
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Gkt Denumire Instructiuni detaliate privind parametrii .Valoa.r% e
functie
Selectare functie 15:Schimbare intre setare combinatie si setare
P05.07 ’ B 0 o
borne S7 . 16:Viteza multi-trepte
Selectare functie borna 1 17:Viteza multi- o
P05.08 borne S8 trepte borna 2 18:Viteza 0
multi-trepte borna 3
19:Viteza multi-trepte borna
4 20:Pauza viteza multi-
trepte
21:Timp ACC/DEC 1 22:Timp ACC/DEC 2
23:Resetare oprire PLC simplu
24:Pauza PLC simplu 25:Pauza control
PID 26:Pauza traversare (oprire la frecventa
actuald) 27:Pauza traversare (revenire la
frecventa centru) 28:Resetare contor
29:Interdictie control cuplu 30:Interdictie
ACC/DEC
31:Declansare contor
. 33:Anulare temporara a setarii de
P05.09 Selectare functie | schimbare frecvents 34:Frana o o
: borne HDI bc
36:Trecere comanda la tastatura
37:Trecere comanda la borne
38:Trecere comanda la
comunicatie 39:Comanda pre-
magnetizata
40:Stergere putere  41:Mentinere putere
61:Schimbare poli PID
P05.32 [ Limitd inferioard a Al1 | 0.00V~P05.34 0.00V O
Setare corespondenta
P05.33 | a limitei inferioare -100.0%~100.0% 0.0% o
aAll
P05.34 |Limita superioara a Al1| P05.32~10.00V 10.00V O
Setare corespondenta
P05.35 | alimitei superioare | -100.0%~100.0% 100.0% o
aAll
P05.36 Timp filtru intrare Al1| 0.000s~10.000s 0.100s O
P05.37 | Limita inferioard a Al2| 0.00V~P05.39 0.00V/ o
Setare corespondentd
P05.38 | a limitei inferioare -100.0%~100.0% 0.0% o
a Al2
P05.39 |Limita superioard a Al2| P05.37~10.00V 10.00V [¢]
Setare corespondenta
P05.40 a limitei superioare | -100.0%~100.0% 100.0% o
aAl2
P05.41 | Timp filtru intrare Al2 | 0.000s~10.000s 0.100s O
P05.42 | Limita inferioara a Al3 | -10.00V~P05.44 -10.00V o
Setare corespondenta
P05.43 a limitei inferioare -100.0%~100.0% -100.0% o
aAl3
P05.44 |Valoare de mijloc a Al3| P05.42~P05.46 0.00V
Setare de mijloc
P05.45 . -100.0%~100.0% 0.0%
corespondenta a Al3
P05.46 |Limita superioard a Al3| P05.44~10.00V 10.00V
Setare corespondenta
P05.47 a limitei superioare | -100.0%~100.0% 100.0% o
aAl3
P05.48 Timp filtru intrare AI3| 0.000s~10.000s 0.100s
Limita inferioara 0.000
P05.50 . 0.000kHz~P05.52
frecventa HDI kHz
Setare corespondentd
P05.51 a frecventei -100.0%~100.0% 0.0% o
inferioare a HDI
Limita superioara 50.000
P05.52 N P05.50~50.000kHz o
frecventa HDI kHz
Setare corespondenta
P05.53 | a frecventei superioare| -100.0%~100.0% 100.0% o
a HDI
Timp filtru intrare
P05.54 « 0.000s~10.000s 0.100s o
frecventa HDI
Grupa P06 Borne de iesire
P06.01 Selectare iesire Y1 | O: Invalid 1: Tn functiune 0
Selectare iesire 2: Operare cu rotatie normala
P06.03 ’ 3.0 tatic i 5 1 o
releu RO1 : Operare cu rotatie inversa
4: Operare in salturi 5: Eroare invertor 6: Test
grad frecventa FDT1
7: Test grad frecventa FDT2
8: Ajungere la frecventa
9: Rulare la viteza zero
10: Ajungere la frecventa limita superioara
o 11: Ajungere la frecventd limité inferioara
P06.04 Selectare iesire | 15: Gata de operare 5 o
releu RO2 13: Pre-magnetizare
14: Pre-alarma de suprasarcina
15: Pre-alarma de sarcina insuficienta
16: Finalizare etapa PLC simplu
17: Finalizare ciclu PLC simplu
18: Setare ajungere la valoare numarare
19: Ajungere la valoarea de numarare definita ¥
Ghita -Cristlana
N " . . . . ., Tragicigf £iinterpret
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Cod Denumire Instructiuni detaliate privind parametrii VElETE e
functie implicita
20: Validare externa eroare
22: Ajungere la timpul de rulare
23: Borne virtuale iesire comunicatie MODBUS
26: Stabilire tensiune bara DC
P06.14 | Selectare iesire AO1 | O:Frecventd de rulare  1:Frecventa setare 0 o
2:Frecventa referinta rampa
3:Viteza rotatie rulare
4:Curent iesire (in raport cu 2 x curentul
nominal al invertorului)
5:Curent iesire (in raport cu 2 x curentul
nominal al motorului)
6:Tensiune iesire 7:Putere iesire
8:Setare valoare cuplu 9:Cuplu iesire
P06.15 | Selectare iesire AO2 | 10:Valoare intrare analog All 0 o
11Valoare intrare analog Al2
12:Valoare intrare analog Al3
13:Valoare intrare HDI impuls rapid
14:Valoare setatd comunicatie MODBUS 1
15:Valoare setata comunicatie MODBUS 2
22:Curent cuplu (corespunde cu 3 x curentul
nominal al motorului)
23: Frecventd referintd rampa (cu semn)
Grupa P07 Interfata om-magina
P07.27 Tip eroare curent 0:Fara avarie 4:0C1 5:0C2 6:0C3 [
P07.28 Tip eroare anterioara| 7:0V1 8:0v2 9:0vV3 10:UV [ ]
P07.29 |Tip eroare anterioara 2| 11:Suprasarcina motor(OL1) °
P07.30 [Tip eroare anterioara 3 | 12:Suprasarcina invertor(OL2) )
P07.31 | Tip eroare anterioara 4 13:Pierdere faza pe intrare(SPI) °
14:Pierdere faza pe iesire(SPO)
15:Supraincalzire modul redresor(OH1)
16:Eroare supraincalzire modul invertor(OH2)
17:Eroare externd(EF)
18:Eroare comunicare 485(CE)
19:Eroare detectare curent(ItE)
20:Eroare autoreglare motor(tE)
p07.32 |Tip eroare anterioara 5 21:Eroare operare EEPROM(EEP) o
22:Eroare raspuns PID offline(PIDE)
24:Ajungere la timp de rulare(END)
25:Suprasarcina electrica(OL3)
26:PCE 27:UPE 28:DNE
34:Eroare abatere viteza(dEu)
35:Eroare ajustare(STo)
36: Eroare sarcina insuficienta(LL)
Frecventa rulare
P07.33 000Hz | @
eroare curent
Frecventa referinta
P07.34 rampa la eroare 0.00Hz
curent
Tensiune iesire la
P07.35 ov
eroare curent
Curent iesire la
P07.36 ’ 0.0A
eroare curent
Tensiune curent bara
P07.37 0.0V
la eroare curent
Temperatura max.
P07.38 la eroare curent 0.0°C
Stare borne intrare
P07.39 0 L]
la eroare curent
Stare borne iesire
P07.40 | la eroare curent 0 [ ]
Grupa P08 Functii imbunatatite
P08.27 | Setaretimprulare | 0~65535min Omin o
P08.28 | Timp resetare eroare | 0~10 0 O
Interval timp
P08.29 N 0.1~100.0s 1.0s
resetare automata eroare
Activare franare 0:Dezactivat
P08.37 ) ) 0 o
energie 1:Activat
220V
voltage:
Tensiune prag 380.0V
P08.38 5 N 200.0~2000.0V o
franare energie 460V
voltage:
740.0V
Mod functionare 0:Mod nominal functionare
P08.39 I ' L ! - 0 O
ventilator racire 1:Ventilatorul continua functionarea dupa aprindere
0: Invalid.
P08.50 | Franare flux magnetic | 100~150: cu cat este mai mare coeficientul, cu 0 O
atat este mai mare forta de franare.
Factor putere intrare al
P08.51 . ) 0.00~1.00 056 o
invertorului

Grupa P09 Control PID

P09.00

Sursa referinta
PID

0:Data digital din tastatura(P09.01)
1:Daté din canal analogic Al1
2:Data din canal analogic Al2
3:Setata din canal analogic AI3
4:Setata din HDI impuls rapid

Au(.él_mu
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Cod Denumire Instructiuni detaliate privind parametrii VElETE Modificare|
functie implicita
5:Setata din viteza multi-trepte
6:Setata din comunicatie MODBUS
P09.01 | Preset PID tastaturd | -100.0%~100.0% 0.0% o
0:Feedback canal analogic All
1:Feedback canal analogic Al2
P09.02 | Surs& feedback PID | 2:Feedback canal analogic Al3 0 O
3:Feedback HDI viteza inalta
4:Feedback comunicatie MODBUS
P09.03 [Caracteristica iesire PIQ} o Ie$!re PID poz!t!va 0 O
1: lesire PID pozitiva
P09.04 [Castig proportional (Kp)| 0.00~100.00 1.00 [¢]
P09.05 Timp interval(Ti) 0.00~10.00s 0.10s O
P09.06 | Timp diferential(Td) | 0.00~10.00s 0.00s o
P09.07 | Ciclu esantionare(T) | 0.001~10.000s 0.100s O
Limita abatere
P09.08 control PID 0.0~100.0% 0.0% O
Limita superioara
P09.09 de iesire a PID P09.10~100.0% 100.0% o
Limita inferioara de
P09.10 iesire a PID -100.0%~P09.09 0.0% e}
Grupa P11 Parametri protectie
0x00~0x1
1LED
unitati:
0: Dezactivare protectie la pierdere de faza
P11.00 Protectie la intrare 0x10 (e}
pierderea de faza 1: Activare protectie la pierdere de faza intrare
LED zeci:
0: Dezactivare protectie la pierdere de fazd
iesire
Scéadere frecventa | 0: Activat
la pierdere brusca 1: Dezactivat
P11.01 de putere 0 ©
Raport scadere
frecventa la pierdere | 0.00Hz/s~P00.03 (frecventa max.) 10.00 o
P11.02 brusca de putere Hzls
Protectie la oprire | 0:Dezactivat
P11.03 la supratensiune | 1:Activat 1 O
P11.04 Protectie tensiune la | 120~150%(tensiune standard bard)(460V) 136%
) oprire la supratensiune| 120~150%(tensiune standard bar)(220V) 120%
P11.05 Actiune limité curent | Interval de setare pentru P11.05: 0x01
Nivel limita curent | O:limita curent invalida  1:limit& curent valida
)0,
P11.06 automats 2:limita curent invalida la viteza constanta 160.0%
Raport de scad Interval setare pentru P11.05:0x00~0x12
P11.07 | alPo't‘ Zsca erte Interval setare pentru P11.06:50.0~200.0% 10.00 o
a limila de curen Interval setare pentru P11.07:0.00~50.00Hz/s Hzls
Prealarma suprasarcing| Interval de setare pentru P11.08: 0x000~0x131
P11.08 : LED unitéti: 0x000 o
la motor/invertor " i .
- 0:Prealarma supratensiune la motor
Nivel test pre-alarma | 1:Prealarm& supratensiune la invertor
P11.09 - LED i 150% @]
suprasarcinad zecl: L .
O:Invertorul continua s& functioneze
dupa prealarma de sarcina
insuficientd 1:Invertorul continua sa
functioneze dupa
prealarma de sarcina insuficienta si invertorul
se opreste din functiune dupéa eroare de
suprasarcing 2: Invertorul continua sa
functioneze dupa prealarma de suprasarcina
si invertorul se opreste din functiune dupa
p eroarea de sarcina insuficienta
Timp detectare 3. Invertorul se opreste cand este in
P11.10 prealarma suprasarcind sau in sarcina insuficienta. 10s ©
suprasarcind LED sute:
0:Detectie tot
timpul
1:Detectie in functionare continua
Interval de setare pentru P11.09: P11.11~200%
Interval de setare pentru P11.10: 0.1~3600.0s
Nivel de detectie al
P11.11 prealarmei 0~P11.09 50% o
de sarcind insuficienta
Timp de detectare al
P11.12 prealarmei de sarcind| 0.1~3600.0s 1.0s o
insuficientd
0x00~0x11
Selectare actiune LED unitati:
bornd iesire 0:Actiune la tensiune insuficientd de avarie
la eroa;e 1:Nicio actiune la tensiune insuficienta de avarie|
P11.13 LED zeci: 0x00 o
0:Actiune la resetare automata
1:Nicio acti a
Detectie abatere
P11.14 de viteza 0.0~50.0% 10.0% o
Timp detectie
P11.15 | abatere de viteza | 0.0-10.0s 0.5s o
Scadere automata de
frecventa la cadere | O:Invalid
P11.16 de tensiune 1:valid 0 o

Instructiuni suplimentare

Nu ezitati s& ne contactati pentru orice informatii. Este necesar sa furnizati modelul produsului si
numérul de serie pentru consultéri. Sunt disponibile urméatoarele modalitati:
Vizitati www.invt.com; Contactati birourile INVT locale;

Vizitati site-ul mobil http://m.invt.com.

Consultati manualul de operare al invertorului Goodrive20 pentru informatii detaliate.
Descarcati manualul de operare al invertorului Goodrive20 de la www.invt.com.

Subsemnata Ghitd Laura Cristiana, interpret si traducdtor autorizat pentru limba englezd, in temeiul autorizatiei

nr. 38483 din 01.08.2018, eliberatd de Ministerul Justitiei din Romdnia, certific exactitatea traducerii efectliate
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